
«Εποπτικός Έλεγχος για την Αποφυγή Συγκρούσεων Αυτόνομων Κινούμενων Ρομποτικών 
Συστημάτων Βιομηχανικής χρήσης» 

Περιγραφή 
Μία βιομηχανική μονάδα χρησιμοποιεί για τη μεταφορά των προϊόντων ένα σύνολο αυτόνομων 
κινούμενων ρομποτικών συστημάτων ([1]). Θα παρουσιαστούν τα μαθηματικά μοντέλα των ρομποτικών 
συστημάτων και το συνολικό μοντέλο του συστήματος με χρήση πεπερασμένων ντετερμινιστικών 
αυτόματων ([2]-[4]). Θα παρουσιαστούν οι επιθυμητές συμπεριφορές για την αποφυγή συγκρούσεων 
σε μορφή επιθυμητών κανονικών γλωσσών. Θα σχεδιαστούν οι επόπτες του συστήματος στη μορφή 
αυτόματων με βάση τις επιθυμητές κανονικές γλώσσες ([2]-[4]). Τέλος, οι επόπτες που αναπτύχθηκαν 
θα υλοποιηθούν σε γλώσσα προγραμματισμού για χρήση σε σύγχρονες βιομηχανικές υπολογιστικές 
μονάδες ([5]-[7]) 
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«Εποπτικός Έλεγχος μίας Ευέλικτης Μονάδας Κατεργασία με Πολλαπλές Ροές 
Παραγωγής» 

Περιγραφή 
Η κατεργασία αποτελείται από τρεις βιομηχανικούς ρομποτικούς χειριστές, έξι ιμάντες μεταφοράς, 
τέσσερις μηχανές κατεργασίας, και δέκα προσωρινές θέσεις αποθήκευσης ([1]]). Θα πραγματοποιηθεί η 
παρουσίαση του μαθηματικού μοντέλου των ρομποτικών χειριστών, των ιμάντων μεταφοράς, και των 
μηχανών κατεργασίας με χρήση πεπερασμένων ντετερμινιστικών αυτόματων ([2]-[4]). Θα 
παρουσιαστούν οι επιθυμητές συμπεριφορές σε μορφή επιθυμητών κανονικών γλωσσών. Θα 
σχεδιαστούν οι επόπτες του συστήματος στη μορφή αυτόματων με βάση τις επιθυμητές κανονικές 
γλώσσες ([2]-[4]). Τέλος, οι επόπτες που αναπτύχθηκαν θα υλοποιηθούν σε γλώσσα προγραμματισμού 
για χρήση σε σύγχρονες βιομηχανικές υπολογιστικές μονάδες ([5]-[7]) 
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«Σχεδιασμός Εποπτικού Σχήματος Ελέγχου για Κατεργασία Δύο Προϊόντων » 

Περιγραφή 
Η κατεργασία δύναται να επεξεργαστεί δύο διαφορετικά προϊόντα και αποτελείται από δύο μηχανές 
κατεργασίας, τέσσερις προσωρινές θέσεις αποθήκευσης, και τέσσερα  συστήματα μεταφοράς προϊόντων 
([1], [2]). Θα πραγματοποιηθεί παρουσίαση του μαθηματικού μοντέλου των μηχανών κατεργασίας και 
των συστημάτων μεταφοράς με χρήση πεπερασμένων ντετερμινιστικών αυτόματων ([3]-[5]). Θα 
παρουσιαστούν οι επιθυμητές συμπεριφορές σε μορφή επιθυμητών κανονικών γλωσσών. Θα 
σχεδιαστούν οι επόπτες του συστήματος στη μορφή αυτόματων με βάση τις επιθυμητές κανονικές 
γλώσσες ([3]-[5]). Τέλος, οι επόπτες που αναπτύχθηκαν θα υλοποιηθούν σε γλώσσα προγραμματισμού 
για χρήση σε σύγχρονες βιομηχανικές υπολογιστικές μονάδες ([6]-[8]) 
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«Υλοποίηση Εποπτών για μία Βιομηχανική Κυψέλη» 

Περιγραφή 
Μία βιομηχανική κυψέλη αποτελείται από τρεις μηχανές κατεργασίας, δύο προσωρινές θέσεις 
αποθήκευσης, και δύο συστήματα επιθεώρησης προϊόντων ([1], [2]). Θα παρουσιαστεί το μαθηματικό 
μοντέλο των μηχανών κατεργασίας και των συστημάτων επιθεώρησης με χρήση πεπερασμένων 
ντετερμινιστικών αυτόματων ([3]-[5]). Θα παρουσιαστούν οι επιθυμητές συμπεριφορές σε μορφή 
επιθυμητών κανονικών γλωσσών. Θα σχεδιαστεί μία δομοστοιχειωτή αρχιτεκτονική εποπτικού ελέγχου 
με βάση τις επιθυμητές κανονικές γλώσσες ([3]-[5]). Τέλος, οι επόπτες που αναπτύχθηκαν θα 
υλοποιηθούν σε γλώσσα προγραμματισμού για χρήση σε σύγχρονες βιομηχανικές υπολογιστικές 
μονάδες ([6]-[8]) 
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«Σχεδιασμός και Υλοποίηση Εποπτών για Βιομηχανικό Σύστημα Κατεργασίας» 

Περιγραφή 
Το βιομηχανικό σύστημα κατεργασίας αποτελείται δύο σταθμούς κατεργασίας, ένα κινούμενο 
ρομποτικό σύστημα, και τρία σημεία αποθήκευσης ([1], [2]). Θα παρουσιαστεί το μαθηματικό μοντέλο 
του ρομποτικού συστήματος και των σταθμών κατεργασίας με χρήση περασμένων ντετερμινιστικών 
αυτόματων ([3]-[5]). Θα παρουσιαστούν οι επιθυμητές συμπεριφορές σε μορφή επιθυμητών κανονικών 
γλωσσών. Θα σχεδιαστεί ένα σύνολο εποπτών με βάση τις επιθυμητές κανονικές γλώσσες ([3]-[5]). 
Τέλος, θα παρουσιαστεί η υλοποίηση των εποπτών σε γλώσσα προγραμματισμού κατάλληλη για χρήση 
σε σύγχρονες βιομηχανικές υπολογιστικές μονάδες ([6]-[8]) 
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